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Les thématiqgues de recherche

Observer, analyser et améliorer la mobilité
des usagers de laroute et de larue

Observer
» Conception / évaluation de dispositifs d’observation
* Recueil de données

» Traitement de données
— comportements, conditions de déplacement

Analyser
 Comportements
« Parametres influents (éclairage, météo, trafic)

« Mécanismes psycho-perceptifs b o222
Modeéliser i
« Comportements individuels L =N
* Interactions entre usagers Y s rontr
Aider

+ Solutions basées sur l'infrastructure (e.g. signalisation dynamique
» Solutions basées sur le véhicule (e.g. éclairage adaptatif)

= Perception & Réalité virtuelle €
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Une initiative pluridisciplinaire

Vision par ordinateur ‘ Maths appliquées

Observatoires

Automatique

Sciences de la vision

ﬂk‘%
Photométrie Usage(r)s Simulateurs ‘
Perception Reallte
virtuelle
Intelligence artificielle Sciences du mouvement
Psychologie
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Des simulateurs immersifs

3 simulateurs “cabine compléte” 1 simulateur
avec plateforme 2 DDL

Salon de Provence Versailles-Satory

2 simulateurs
piétons

(*) grande dynamique lumineuse

www.ifsttar.fr
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Des observatoires

Vision stéréo
Vision stéréo pour l'observation météo
pour le suivi de piétons

Vision stéréo
pour le suivi de véhicules

~——

Objets connectés pour
les données physiologiques

www.ifsttar.fr
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Un laboratoire de photométrie

BRDF*
Sources lumineuses

Matériaux
rétroréfléchissants

(*) Coefficient de luminance bidirectionnel
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Thématique « Perception »

Mauvais temps [1] 2 Eblouissement [2]
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Lateral acceleration [m/s?]

Thématique « Réalité virtuelle »

Modele dynamique [4]

EE
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Informations visuelles [5]
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Applications recentes et futures

Eclairage et signalisation de la route [9]

Route de
5¢ génération

Eclairage et signalisation ROUTE

des véhicules [8]
l& !

Aide a la navigation [10]

Véhicules autonomes
& usagers vulnérables
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Focus sur les recherches
conduites a Satory
» Aide a la navigation piétonne

E@&
» Bracelet vibrotactile vs. carte papier

=> utilité réelle, utilisabilité appréciée, acceptabilité élevée avec I'age
» Guidages visuel, auditif, haptique, vibrotactile, multisensoriel
Vs. carte

=> aides visuelles et auditives particulierement efficaces et appréeciées

* Projet FUI Yellow
« Alerte pour la sécurité des « hommes en jaune » sur autoroute
« Alerte sonore vs. vibrotactile
=> utilité réelle, utilisabilité appréciée, auditif > haptique

* Projet ANR-DFG PedSiVal
« Validité des simulateurs piétons
«  TUM (casque RV) vs. Ifsttar (cave) vs. piste

- Projet ANR A-Pied et theése A. Montuwy

V. Cavallo T. Dang A.Dommes A. Montuwy

www.ifsttar.fr
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Pour une liste compléte, chercher “LEPSIS” sur http://madis-externe.ifsttar.fr
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Relations internationales

Université de Bologne

* Accord cadre signé en 2015

« 1 these en co-tutelle (+ accueil d’étudiants)
Université de Laval

* Financement ambassade Canada

* Co-encadrement d’une thése (avec AME/LPC)

Université de Munich Technische m
Minchen
*  Projet ANR-DFG

Japanese Association of Traffic Psychology [ATP BsEbEsa
 Séminaire croisé en 2017 et 2018

UNIVERSITE

| LAVAL

Commission Internationale de I'Eclairage |© =i
» Division 4 (éclairage extérieur et pour les transports)
Comités techniques du TRB TIRIEB

TRANSPORTATION RESEARCH BOARD
OF THE NATIONAL ACADEMIES

« Visibility (AND40), Simulation (AND30), Pedestrians (ANF10)
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Mercl de votre attention

Ifsttar

14-20 Bld. Newton

Cité Descartes

Champs sur Marne

77447 Marne-la-Vallée Cedex 2

France
Tél. +33 (0)1 81 66 80 00

www.ifsttar.fr
communication@ifsttar.fr
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